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Especificaciones técnicas y caracteristicas Diagrama de la estructura del motor

Especificaciones: Version 1 con bateria de plomo-acido colocada en motor (Fig3):
®  Fuente de alimentacion: 220V+10%/50Hz * (Clase de proteccion: IP44
®  Motor: 24VCC *  Dimensiones: 42cm x 42cm x 27cm (LAH)
®  Potencia absorbida del motor: 200W * Distancia del control remoto: <30m
®  Velocidad de movimiento de la puerta: 15m/min * Modulo del engranaje de salida: M=4
®  Peso maximo de la puerta: 1000KGS * Numero de engranaje de salida: Z=16

®  Condiciones ambientales: De -25°C a +50°C
Caracteristicas:

®  Facil de instalar y de bajo mantenimiento.
Seleccion rapida de la direccién de apertura/cierre de la puerta.
Tecla de liberacién de emergencia en caso de fallo de energia.
Paro/Reversa en caso de obstruccion durante la apertura/cierre de la puerta.
Funcién de cierre automético ajustable.
Puede ser equipado con una amplia gama de accesorios.
Arranque suave y parada suave.
Modo peatonal.
Una maquina todo en uno de CC (panel de control, transformador y bateria incorporados dentro del
motor) facilita la instalacion y la hace mas elegante.
Lista de partes:
Versidn 1 con bateria de plomo-acido (Fig 1):

e 1 motor de puerta corredera
2 imanes
4 pernos de expansion
1 transformador
2 controles remotos

e 2 llaves de liberacién manual
Opcidn para colocar no incluido: 02 baterias de plomo-acido 12V 5AH

Placa de control

Transformador

Bateria de plomo-acido
Motor
Sensor magnético

Engranaje de salida

Base de aleacion de aluminio

(Este nimero no esta visible en el diagrama)

WX NV R WM

(Este nimero no esta visible en el diagrama)

Fig 1




Version 2 con bateria de litio colocada en motor (Fig4):

1. Bateria de litio 2. Placa de control 3. Motor

4. Sensor magnético 5. Engranaje de salida 6. Base de aleacion de aluminio

Disposicion de instalacion tipica (Fig. 5)

yd =
m
o
1. Ldmpara intermitente 2. Fotocélula 3. Imén
4. Motor de puerta corredera 5. Control remoto 6. Cremallera

Nota: Antes de la instalacion, pruebe el motor enchufandolo a una toma de corriente y
presionando el control remoto. Verd que el engranaje del motor gira. Cuando se detenga
(después de 1 minuto aproximadamente), presione el control remoto de nuevo para ver que gira
en la direccion opuesta. Esto le dara una idea de la forma en que el motor movera la puerta.

Configuracion de fabrica de la direccion de apertura del motor:
El motor de la puerta abrira la puerta hacia el lado derecho como su configuracion predeterminada, como se

muestra en la imagen a continuacién (Fig 6):

Gate In closed position

Si la puerta necesita abrirse hacia el lado izquierdo, entonces el motor debe ser instalado en el lado izquierdo
de la puerta, como se muestra en la imagen a continuacion (Fig 7), ahora debera realizar los siguientes

procedimientos:
1. Intercambie el cable de apertura y cierre del motor en el terminal de conexién del motor de la placa

de control.
2. Intercambie las posiciones de los dos imanes.
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Gate in closed position



Nota: Precauciones de instalacion y seguridad. Estas deben leerse cuidadosamente antes de la
instalacion y operacion, ya que proporcionan informacion importante sobre seguridad,
instalacion, operacion y mantenimiento. Este producto cumple con los estandares técnicos y las
regulaciones de seguridad reconocidas.

Seguridad general

iADVERTENCIA! Una instalacion incorrecta o un uso indebido del producto pueden causar dafios a personas,
animales o propiedades.

Deseche los materiales de embalaje (plastico, cartdn, poliestireno, etc.) de acuerdo con las disposiciones
establecidas por las normas vigentes. Mantenga las bolsas de nailon o poliestireno fuera del alcance de
los nifios.

Este producto fue disefiado y fabricado exclusivamente para el uso especificado en la presente
documentacion. Cualquier otro uso no especificado en esta documentacioén podria dafar el producto y
ser peligroso.

La fabrica declina toda responsabilidad por las consecuencias derivadas de un uso indebido del producto
o de un uso diferente al esperado y especificado en la presente documentacion.

No instale el producto en una atmdsfera explosiva.
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Desconecte la fuente de alimentacion eléctrica antes de realizar cualquier trabajo en la instalacion.
Desconecte también cualquier bateria de reserva, si esta instalada.

Verifique que se haya instalado un interruptor diferencial con un umbral de 0,03A justo antes de la red
eléctrica principal.

Verifique que la conexidn a tierra se realice correctamente: conecte todas las partes metalicas para el
cierre (puertas, cerrojos, etc.) y todos los componentes del sistema con un terminal de tierra.

Instale todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, bordes eléctricos, etc.) que sean necesarios para
proteger el area de cualquier dafio causado por aplastamiento, aplastamiento y cizallamiento.

La fabrica declina toda responsabilidad con respecto a la seguridad de la automatizacion y la operacion
cuando se utilizan componentes de otros proveedores.

Utilice Unicamente piezas originales para cualquier mantenimiento o reparacion.

No modifique los componentes de la automatizacion, a menos que esté expresamente autorizado por la
fabrica.

Coloque al menos un dispositivo luminoso de sefalizacion (luz intermitente) donde pueda ser visto
facilmente, y fije una sefial de Advertencia en la estructura (Fig 8).

WARNING

o

Install warning sign on both sides of the gate
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Fig 8

(Debajo del texto, hay una imagen que muestra una puerta corredera con una sefial de advertencia instalada
en ambos lados. El texto en la imagen dice: "Instale la sefial de advertencia en ambos lados de la puerta”). La
senal de advertencia tiene un simbolo de peligro y una lista de precauciones).

Solo use piezas originales para cualquier mantenimiento u operacion de reparacion.

No modifique los componentes de la automatizacion, a menos que esté expresamente autorizado por la
fabrica.

Instruya al usuario del producto sobre los sistemas de control provistos y la operacion de apertura manual
en caso de emergencia.

No permita que personas o nifios permanezcan en el drea de operacion de la automatizacion.

Mantenga el control de radio u otros dispositivos de control fuera del alcance de los nifios, para evitar la
activacion involuntaria de la automatizacion.

El usuario debe evitar cualquier intento de realizar trabajos o reparaciones en el sistema de
automatizacion, y siempre debe solicitar la asistencia de personal calificado.

No se permite nada que no esté expresamente previsto en las presentes instrucciones.

La instalacion debe realizarse utilizando los dispositivos de seguridad y controles prescritos por la norma
EN 12978.

"Se sugiere que haya una distancia de 4" (10cm) al menos f———————
entre el borde de la puerta y la pared de la puerta cuando la
puerta esta completamente abierta".
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"Tope positivo en posicion de apertura total".

Fig 9



Instalacién del Abridor
Herramientas necesarias

Las siguientes herramientas pueden ser necesarias para instalar el abridor de puerta.

* Destornilladores. * Taladro eléctrico *Cortadores de alambre.

* Pelacables. * Un juego de llaves de vaso.

Precaucion

® Aseglrese de que el abridor esté instalado en una posicion nivelada y paralela, y que esté debidamente
asegurado, y que la puerta se pueda mover suavemente empujandola o tirando de ella con la mano antes
de instalar el motor (Fig 10).

® Una instalacion incorrecta podria resultar en dafios a la propiedad, lesiones graves y/o la muerte.

e Antes de comenzar la instalacion, asegurese de que no haya friccién durante todo el movimiento de la
puerta y que no haya peligro de descarrilamiento.

e las ruedas y los rodillos guia deben girar facilmente y estar libres de suciedad/mugre.

® Aseglrese de que las sefiales de advertencia estén presentes.

Ejemplo de confnguracuon de puerta corredera (Fig 11)
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Gate Wheels
Fig 11

Nota: Antes de la instalacion del motor, la puerta corredera debe estar bien instalada con el kit de herrajes.
Si necesita algln kit de herrajes para la puerta, pdngase en contacto con nosotros.

Procedimientos de instalacion (Fig 12)

1. La configuracidn predeterminada del limite es para la puerta en posicidn cerrada. Antes de la instalacion,
asegurese de que la puerta esté cerrada.

2. Prepare uno o mas conductos para los cables eléctricos. Los conductos para cables deben pasar a través
del orificio en la placa base.

3. Vierta el hormigdn y antes de que comience a endurecerse, verifique que sea paralelo a la hoja de la
puerta y que esté perfectamente nivelado.

4. Los cuatro pernos de anclaje deben colocarse en el hormigén cuando se vierte; aseglrese de que la
posicién de los pernos de anclaje se haya colocado de acuerdo con la posicion de los orificios de montaje
en la placa base antes de que el hormigdn se endurezca.

5. Monte la placa base en la plataforma de hormigon.

Coloque el abridor sobre la placa base. Verifique que sea perfectamente paralelo a la puerta y luego
atornille los cuatro pernos y arandelas suministrados. Es solo una instalacién temporal. Se requerira un
ajuste adicional al instalar la cremallera.

___—— (ate Operator

ﬁ,/f-w 0X45 Hex Bol(¢PCS)

——— Gear
8 & 10 Spring Wesharl4PCS)
g[- W & 410 Pl Washerl4PCS)
Cable gj-‘ —H10X80 Ground Bxpanslon Bolt (4PCS
S — —l; o H‘Jﬂf — Digging deepth should bs >30MM
Conduit’ © 0 0gp OOO 2
© 009, 09%00, ° o
Py R 0 Q00 0, 0
© ° 000 450, 00
020 0 0000 o "o ? |Fg12
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Operacion manual

El abridor viene con una liberacién manual facil de operar. Ofrece la operacion de liberacion manual mas sencilla

en caso de cualquier emergencia.

e Inserte la llave de liberacion manual suministrada en el paquete para liberar el candado, luego gire la llave
en el sentido de las agujas del reloj 90 grados.

e Saque la parte de liberacién del candado mas de 90 grados, ahora el engranaje y el eje estan desacoplados.

Consulte las figuras a continuacion (Fig 13).

Open , Release
Fig 13

Instalacion de la cremallera

1. Comience con la puerta en posicion cerrada.

2. La longitud de la cremallera depende de la longitud de la puerta, cada cremallera mide 1 metro. Coloque
un extremo de la cremallera en el engranaje de salida del motor (motor) como un soporte temporal. Ponga
la cremallera horizontal y marque los orificios de montaje de la cremallera en la puerta. (Fig 14).

3. Suelde la tuerca de la cremallera en la puerta como marca y conecte la cremallera a la puerta usando el
perno provisto. Antes de soldar, mantenga un espacio de 1.0mm entre la cremallera y el engranaje para
evitar que el peso de la puerta afecte al abridor.

Correccion de la cremallera Rack 2

Rack 1

1.Assemble bore 2 Welding

Cremallera 1: Orificio de ensamblaje.
Cremallera 2: Soldadura.
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Instalacion del iman de limite

1. Para asegurar que el motor se detenga automaticamente correctamente, se recomienda instalar imanes de
limite en ambos extremos de los rieles para evitar que la puerta se salga de los rieles. Los rieles deben
instalarse horizontalmente.

2. Se suministran dos imanes de limite, uno azul para la apertura y uno rojo para el cierre.

3. Libere el embrague con la llave de liberacion manual y empuje la puerta corredera manualmente a la
posicion predeterminada, fije el iman a la cremallera y luego apriete el embrague con la llave. Encienda la
placa de control, haga funcionar el motor con el control remoto, ajuste el iman a la posicion adecuada
hasta que la puerta pueda detenerse automaticamente en su posicion correcta cuando esté completamente
abierta o completamente cerrada.

Importante:

1. Verifique que los dientes de la cremallera encajen con los dientes del engranaje en toda la distancia. Si no
es asi, ajuste la posicion del abridor y/o coloque algunas cufias entre la cremallera y la puerta.

2. Deslice manualmente la hoja de la puerta para asegurarse de que la cremallera esté instalada
correctamente en el engranaje del abridor de puerta.

3. Lalongitud de la cremallera debe ser mayor que la distancia de recorrido real de la puerta. Corte cualquier
exceso de cremallera que no sea necesario.

Placa de control

Parametros técnicos:
1. Fuente de alimentacion de la placa: 24V CC
2. Control remoto: Cddigo rodante personalizado Giant.
3. Memoria del control remoto: maximo 120 piezas.

Conexion de la fuente de alimentacion:
iADVERTENCIA! NUNCA conecte el abridor de la puerta a la toma de corriente antes de que se hayan realizado
todas las instalaciones.
NOTA:
1. Si se eligen baterias como fuente de alimentacidn, las baterias deben ser de tipo impermeable o colocarse
en circunstancias a prueba de agua.
2. Se pueden conectar 2 baterias de 12V CC en serie para funcionar como 24V CC. El siguiente diagrama
muestra cdmo conectar 2 baterias de 12V CC en serie.
3. Tenga en cuenta que la conexion de cables de la fuente de alimentacion es muy importante. Una conexion
de cable incorrecta danara la placa de control.

12



Modo de energia 1. Solo use las baterias como fuente de energia, solo use el panel solar para cargar las
baterias. Si la electricidad de CA no esta disponible, puede elegir las baterias como fuente de energia y usar el

panel solar para cargar las baterias.

DC24V
POWER CHARGE
+ - + -

®_|[@
L1

| "

+
Battery

-+ -

- Solar Panel

+
Battery

Modo de energia 2. Solo use las baterias como fuente de energia, use el panel solar y el receptor del cargador
de energia para cargar las baterias.

DC24V

POWER CHARGE
¥ b

®_|[®
N N (W

Motor

®®
oy

et s

+ - + - + -

Solar Panel
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Modo de energia 3. Por electricidad de CA y baterias de respaldo, solo use el transformador de CA para cargar
las baterias. Si los fallos de electricidad de CA ocurren raramente (menos de 8 horas por dia), entonces puede
usar un minimo de 2 baterias de 12V CC como fuente de energia de respaldo en caso de fallo de energia de

CA.
DC24V
POWER CHARGE
+ - 4 -

®
T

®
E
r[ . H
v Eatter;

+
Battery Transformer

220V AC Power supply

Modo de energia 4. Por electricidad de CA y transformador, solo use el transformador de CA para suministrar
la energia.

DC24V
F.’I_OWER

®
&

Input wire

220V AC Power supply

"Placa extra pequefia (solo para usar
transformador y electricidad de CA)".
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Instrucciones de terminal y botones

1. ENERGIA 24V CC: Se utiliza para la conexion con energia de 24V CC (sistema de energia solar).

2. Cargador: Se utiliza para la conexion con el transformador de 24V CA para el sistema eléctrico de 220V/110V
CA para recargar la bateria.

3 & 4. Motor: Se utiliza para la conexion con el motor de puerta corredera de 24V CC.

5. Lampara: Se utiliza para la conexion con la luz intermitente, el voltaje de salida es de 24V CC.

6. COM: Se utiliza para la conexion con el terminal COM o GND.

7. VCC: La salida de 24V CC es para la conexidn a un dispositivo externo (como el sensor de fotocélula).

8. COM: Se utiliza para la conexion con el terminal COM o GND.

14

9. IR: Se utiliza para la conexion con el sensor de fotocélula...

10. Bucle: Se utiliza para la conexion con el dispositivo detector de bucle, etc.

11. Inicio: Es un interruptor de modo de control de un solo botén para controlar la puerta mediante "abrir -
detener - cerrar - detener - abrir" ciclicamente.

12. Cerrar: Se utiliza para la conexion con cualquier dispositivo externo que opere para cerrar la puerta.

13. Abrir: Se utiliza para la conexidn con cualquier dispositivo externo que opere para abrir la puerta.

14. COM: Se utiliza para la conexion con la "tierra" de los dispositivos externos.

15. ANT: Conexion de antena.

Nota: Los terminales 7 y 8 estan suministrando energia para dispositivos externos.

Descripcion de la funcion de los botones

16. Pantalla 'digital': Es para mostrarle los datos de configuracion.

17. Abrir: Se utiliza para la conexion con cualquier dispositivo externo que opere para abrir la puerta.
18. Boton FUN: Es para guardar datos.

19. Boton INC+: Es para el aumento de la cifra de los datos de configuracién.

20. Boton INC-: Es para la disminucion de la cifra de los datos de configuracion.

Diagrama de cableado del motor

DC24V
POWER CHARGE
+ = o+ =

®_|[®
T

Motor

® @
XX

© D)

Black

Green

Nota: iLa configuracion de fabrica es para instalar el motor en el lado derecho de la puerta! Cuando desee
instalar el motor en el lado izquierdo de la puerta, por favor, intercambie el cable del motor 3y 4.
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Diagrama de cableado de la lampara intermitente
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®  Luz intermitente: Conectar con los terminales 5 y 6.

Diagrama de cableado del sensor de fotocélula:

®  Uso del sensor de fotocélula para resistencia de encuentro de la puerta:

O
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Conecte el terminal 6 con el "COM" de la fotocélula RX.
Conecte el terminal 9 con la "SALIDA" de la fotocélula RX.
Conecte el terminal 7 con el "+" de la fotocélula RX y TX.
Conecte el terminal 8 con el "-" de la fotocélula RX y TX.
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Diagrama de cableado del boton pulsador:

(ONONONONO NN NENENONT
E RN AR

e Dispositivo externo: por ejemplo, botdn pulsador.
Conecte los terminales 11 y 6 con el botdn pulsador.
Conecte los terminales 7 y 8 para suministrar energia al botén pulsador.

Diagrama de cableado del detector de bucle:
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Black
Red Blue

Range Adjustment Board

Yellow
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e Informacion del cable del detector de bucle:

Definicion del cable de 5 ndcleos:

ROJO — Voltaje de entrada (+)

VERDE — Tierra/Comun (-)

NEGRO — Relé's Comun

AZUL — Relé's Normalmente Abierto

AMARILLO — Potenciémetro de ajuste de rango (POT)

Cable rojo: conectar con el terminal 7.

Cable negro: conectar con el terminal 6.

Cable verde: conectar con el terminal 8 y la placa de ajuste de rango.
Cable azul: conectar con el terminal 10.

Cable amarillo: conectar con el potenciémetro de ajuste de rango.

Como programar o borrar el control remoto

e Aprendizaje de codigo: Presione el botdn de aprendizaje durante al menos 1 segundo y luego suéltelo.
Ahora el usuario necesita presionar el botdn en el control remoto, con el zumbador emitiendo un pitido corto,
lo que significa que el aprendizaje de codigo es exitoso, la pantalla digital LED mostrara la cantidad de controles
remotos que se aprendieron. Después de que el usuario presione el botdn de aprendizaje, dentro de los 8
segundos, si el controlador no recibe la sefial del control remoto, el indicador LED del controlador se apagara y
saldra del estado de aprendizaje de cddigo.

Nota: Debido a que la pantalla digital solo puede mostrar dos palabras, si el controlador ya aprendié mas de
99 controles remotos, desde el control remoto nimero 100, la pantalla digital mostrara A para reemplazar los
diez y cien digitos. Por ejemplo, el control remoto nimero 100 mostrara A0, y el 101° control remoto mostrara
Al. Si el controlador ya aprendié mas de 99 controles remotos, desde el control remoto niimero 110, la pantalla
digital mostrara b para reemplazar los diez y cien digitos. Por ejemplo, el control remoto nimero 110 mostrara
bO.

Capacidad maxima: 120 controles remotos. Si el LED de la pantalla digital muestra "*.-" con un zumbador
emitiendo 5 pitidos, significa que no se pueden aprender mas controles remotos.

e Borrado de codigo: Presione y mantenga presionado el botdon de aprendizaje durante 5 segundos,

mientras el usuario escucha el zumbador con un pitido largo, suelte el botén, y la pantalla digital mostrara "00".
Ahora todos los controles remotos no pueden controlar la puerta.
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Como usar el control remoto para operar su abridor de puerta

Cada control remoto tiene 4 botones, hay dos modos de control remoto opcionales. La configuracion de

fabrica es un modo de control de tres botones. Si desea cambiar a un modo de control de un solo botdn,

consulte la referencia del conjunto de datos de P8 en la pantalla digital.

e (Capacidad maxima de memoria del panel de control: 120 transmisores.

e Modo de control de tres botones: Botdn 1 del control remoto para abrir la puerta, boton 2 para cerrar
la puerta, botdn 3 para detener la puerta, boton 4 para el modo peatonal de la puerta.

e Modo de control de un solo botén: el primer boton del control remoto se usa para controlar la puerta
como "abrir-detener-cerrar-detener", los botones 2 y 3 no tienen funcién de control, el cuarto botén se
usa para controlar el modo peatonal.

Descripcion de la funcion de la placa de control

| Item | | Descripcién |
‘ Encendido H Después de encender el panel de control, el indicador de estado LED se encendera. ‘
Indicador LED de Mientras la puerta esta funcionando normalmente, al abrir la puerta se encendera el

Apertura/Cierre indicador en azul, al cerrar la puerta se encendera en rojo.

La funcién de resistencia puede lograr un anti-aplastamiento. Mientras la puerta se esta
Funciones de abriendo, si encuentra una obstruccion, se detendra. Si la puerta se esta cerrando y
resistencia encuentra una obstruccion, la puerta se reabrira. La sensibilidad a la resistencia del motor

y la baja velocidad se pueden ajustar a través de la pantalla digital.

Cuando la puerta esta completamente abierta/cerrada, después de que el usuario active
Funcion de limite || el limite, el motor dejara de funcionar. El limite se puede establecer a través del mend

de la pantalla digital.

Cuando la puerta se abre completamente o se esta abriendo, si el usuario activa el
dispositivo de bucle, el motor se cerrara automaticamente después de que la sefial del
Funcion de bucle bucle desaparezca 3s. Cuando la puerta se estd cerrando, si el usuario activa el
dispositivo de bucle, el motor reabrira la puerta de inmediato. Y después de que la sefial

del bucle desaparezca 3s, la puerta comenzara a cerrarse.

Mientras la puerta se esta cerrando, si se activa el infrarrojo, la puerta rebotara para
Modo infrarrojo abrirse. Cuando la puerta se abre completamente, después de 3s, la puerta se cerrara

automaticamente.

La funcion de cierre automatico solo se activa después de que se habilita el interruptor

) L. de limite de apertura. Cuando el cierre automatico comience a contar, el LED de ESTADO
Cierre automatico , ) . L
parpadeara una vez cada segundo. El tiempo de cierre automatico se puede establecer

a través del menu de la pantalla digital.
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Item

Descripcion

Descripcion de la

Configuracion

item Valor funcion de fabrica Explicacion
El 4° boton del control remoto puede activar el modo PED. Cuando el usuario activa el
modo PED, la puerta se abrira automaticamente. En ese momento, si el usuario también po |lo-1 ILIE\T/]:O de arranque 1s 0: apagado, 1: 1s
activa la funcion de cierre automatico, el motor entrara en la cuenta regresiva de cierre
automatico y se cerrara después de que el tiempo termine. Mientras el usuario esta - . . . . . .
Modo de peatones P |l0-20 nivel Sensibilidad de resistencia 10 nivel El valor es mas grande, la resistencia es mas
activo en el modo PED, el tiempo de apertura de la puerta y el tiempo de cuenta € baja € alta, es dificil encontrar resistencia.
regresiva de cierre automatico se puede configurar a través del menl de la pantalla
digital. Cuando la puerta se est4 moviendo, si el usuario activa el modo PED, este no P2 |l0-20 nivel gEQSib”idad de resistencia| |,y .o
funcionara.
El 0 de | talla digital d tabl | modo de trabajo de la 13 Tiempo de 0 significa que el motor siempre funciona con
menu de fa pantalla digital puede establecer €l modo de trabajo de la lampara P3 ||0-60 segundos ||funcionamiento de alta 12 segundos 9 q P

Funcion de la
lampara

mediante P9. Modo 0: cuando la puerta se esta moviendo, la lampara se encendera;
después de que la puerta se detenga durante unos 30 segundos, la ldmpara se apagara.
Modo 1: cuando la puerta se mueve, la lampara se encendera; cuando la puerta se
detiene, la ldmpara se apagara. NOTA: No importa si elige el modo 0 o el modo 1,
cuando la puerta estd en la cuenta regresiva de cierre automatico, la ldmpara también
se encendera.

velocidad

una velocidad baja.

Tiempo de apertura de la

Proteccion del
motor

Tan pronto como el motor funcione continuamente durante mas de 90 segundos, el
motor dejara de funcionar automaticamente para proteger el motor.

Funcién de carga
inteligente

Cuando el voltaje de la bateria es inferior a 25V+1, el panel de control activara la funcion
de carga inteligente. Cuando la bateria esta completamente cargada, el panel de control
detendra la carga. Cuando el sistema de la puerta detecta que la fuente de alimentacion
del cargador no esta conectada, desconectara automaticamente el circuito del cargador.
Cuando el motor de la puerta se estd moviendo, desconectara automaticamente el
circuito del cargador para proteger el dispositivo de carga.

Actualizacion del

sistema del panel de

control por
dispositivo USB

Antes de actualizar el sistema, confirme que el documento del disco U es FAT32. Si no,
formatee el disco U como FAT32. Copie el archivo de actualizacion en el directorio raiz
del disco U y ndmbrelo EGB-14.bin. Inserte el disco U en el médulo de actualizacion y
luego conecte el médulo de actualizacion al puerto USB. Entre en el mend, seleccione
PU, seleccione 1 para el valor y comience la actualizacion después de la confirmacion.
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P4 ||0-20 segundos ) 5 segundos 0 significa cerrar la funcién.
puerta en modo peaton
Cierre de puerta
P5 ||0-99 segundos ||automatico en modo 10 segundos 0 significa cerrar la funcién.
peatén
P6 ||0-99 segundos T|empq ‘.je clerre 0 segundos 0 significa cerrar la funcion.
automatico
P7 |j0-1 Opcién de modo de limite (|0: modo NC  |(0: modo NC, 1: modo NO
Modo de control de un X X i
P8 ||0-1 solo botdn 0: OFF 0: OFF, 1: ON
Modo 0: Cuando la puerta se esta moviendo,
la ldmpara se encendera. Después de 30s, la
po |01 Modo de,control de un 0: Modo 0 lampara se apagara. Modo 1:’Cuando la
solo botdn P80-1 puerta se esta moviendo, la lampara se
encendera. Cuando la puerta se detenga, la
ldmpara se apagara.
g Funcién de actualizacién ||0: Apagar la - "
PU (|0-1 USB activa funcion 1: Activar la funcién.
Restablecimiento de 5: Se restableceran todos los valores a la
Po |[0-10 L 0 i P
fabrica configuracién de fabrica.
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Visualizacion de la informacion en la pantalla digital de la placa de
control

Cuando la puerta comienza a abrirse, la pantalla digital mostrara "1S" y "OP".

Cuando la puerta comienza a cerrarse, la pantalla digital mostrara "1S" y "CL".

Después de que la puerta se detenga, la pantalla digital mostrara "1S" y "--".

Cuando la puerta se mueva hasta el limite de apertura total, la pantalla digital mostrara "1S" y "LO".
Cuando la puerta se mueva hasta el limite de cierre total, la pantalla digital mostrara "1S" y "LC".
Cuando el motor alcance el tiempo maximo de funcionamiento, la pantalla digital mostrara "1S" y "EC".
Después de que el motor active la proteccion contra sobrecarga, la pantalla digital mostrara "1S" y "OU".

Después de que la fotocélula se active, la pantalla digital mostrara "1S" y "PH".

WO NN RWDN

Después de que el bucle se active, la pantalla digital mostrara "1S" y "LP".

Mantenimiento

Advertencia: Desconecte la alimentacion antes de realizar cualquier reparacion.

Cada seis meses, revise los siguientes puntos para un funcionamiento adecuado de la unidad:

Lubrigue los ejes y los engranajes.

Mantenga el abridor limpio en todo momento.

Revise y apriete los pernos de anclaje.

Revise si hay cables sueltos o corroidos.

Asegurese de que el abridor esté bien conectado a tierra y con los terminales correctos.

Siempre revise la funcion de Paro/Reversa en caso de obstruccion al realizar cualquier mantenimiento.

Si esta funcion no puede funcionar correctamente, retire el abridor de servicio hasta que se identifique y
corrija la causa del mal funcionamiento.
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